[bookmark: _Hlk170893310]苏州城市学院智能机器人运动系统采购 竞争性谈判文件
第一章  竞争性谈判公告
一、项目名称：苏州城市学院智能机器人运动系统采购
二、项目编号：SCU2025-06 
三、采购人：苏州城市学院
地 址：苏州市吴中区吴中大道1188号，邮编：215104
招标联系人：戴老师，联系电话：0512-66550568
技术联系人：吴老师，联系电话：0512-66556002
传 真：0512-68230911，Email：cgzb@szcu.edu.cn
四、采购内容及要求
[bookmark: _Hlk131326207]1、采购内容：智能机器人运动系统项目，采购预算为人民币贰拾叁万伍仟元整（¥235000.00元）。
2、具体采购清单、技术及服务要求见本公告附件（自行下载）。
五、响应单位资格条件要求
1、合格供应商一般条件
1.1在中华人民共和国境内注册，具有独立承担民事责任的能力；
1.2具有良好的商业信誉和健全的财务会计制度；
1.3具有履行合同所必需的设备和专业技术能力；
1.4有依法缴纳税收和社会保障资金的良好记录；
1.5参加本次采购活动近三年内，在经营活动中没有重大违法记录；
1.6法律、行政法规规定的其他条件。
2、合格供应商特殊条件
2.1近三年内具有类似项目业绩不少于3份；
2.2本项目不接受联合体响应，不得转包或分包。
六、响应报价
1、报价要求：报价为智能机器人运动系统项目总价，包括仪器的采购、安装、维护服务、巡检服务等与本项目相关的所有费用。
2、若采购需求未发生实质性变动（由谈判小组进行认定），本项目将不再组织二次报价，即以响应文件中的报价为最终报价。
七、成交原则：在完全满足采购要求的前提下，报价最低者成交。
八、报名及获取本项目采购文件信息
本项目采用网上邮件方式报名，报名单位必须满足第五条“响应单位资格条件要求”。
1．报名邮箱地址：cgzb@szcu.edu.cn
2．报名电子文档包含下列材料：
（1）营业执照扫描件；
（2）报名项目编号、名称及报名单位联系人和联系电话。
3．报名时间：自公告发布之日起至2025年3月20日24:00（北京时间），超过时间的不再接收。
4．竞争性谈判采购文件见本公告附件，自行下载，售价：免费。
九、现场踏勘与答疑
本项目不组织集中现场踏勘和答疑。
十、响应文件递交要求
1、开始接收时间： 2025 年 3 月26 日 9:30    北京时间
2、接收截止时间： 2025 年 3 月26 日 10:00    北京时间
3、接收地点：苏州市吴中区吴中大道1188号 苏州城市学院学生活动中心205室
十一、响应文件制作份数要求
正本份数：一份，副本份数：三份。正副本内容一致。
十二、特别提醒
进入校园需经报备审批，投标报名、踏勘现场及递交标书人员须提前至少一天（24小时）通过cgzb@szcu.edu.cn提交入校申请（1姓名、2身份证号、3联系电话、4单位名称、5入校日期、6入校原因、7交通工具），通过后携带身份证进校。

苏州城市学院
2025年3月17日
 


第二章 采购需求
一、采购清单
	序号
	名称
	数量
	限价（万元）

	1
	智能机器人运动控制系统
	6套
	16.8

	2
	智能机器人运动平台
	1套
	6.7


二、技术要求
	序号
	名称
	数量
	详细技术参数

	1
	智能机器人运动控制系统
	6套
	一、小型轮式移动机器人
1. 本体尺寸≥∅18cm×H14cm；以适应比赛场地及灵活移动；
2. 重量≥7KG；承载机构采用钢材，具备良好的承载稳定性，支撑结构采用采用高强度轻量化且具备一定防撞性能的材料制作而成；
3. 外壳材质：主要以ABS一体成型；
4. 移动速度：最大速度3m/s；
5. 驱动形式： 机器人轮≥4个，驱动功率30W×4，机器人轮主要为麦克纳姆轮结构，轮式结构包含4个减速箱结构； 
6. 控球装置≥1个，主要材质为铝合金，主要结构为橡胶滚轴，主要作用为通过滚动结构控制吸球；
7. 踢球装置≥1个，射门速度：最大射门速度6～7m/s，主要为电磁体与推杆，通过对电磁铁供断电，来控制推杆的伸缩，达到踢球的作用；
8. 挑射装置≥1个，挑射距离：≥1.5m，主要为铝合金加工件，通过电磁铁，进行结构件的调射动作；
9. 充电装置≥1个，采用带安全保护的平衡充，220V电源输入，12V-24V电压输出；
10. 电源：采用锂电池供电，锂电池容量≥2600mAh；
11. 低压报警器≥1个，主要防止锂电池过放，从而保护锂电池使用安全；
12. 主控板尺寸≥148.5mm*98.5mm；
13. 主控板设计主要采用32位ARMCortex-M4微控制器系列，其具有GPIO、 USART、I2C、USB等通信接口，以及ADC、蜂鸣器、RGB LED、编码器接口、无刷电机驱动等功能模块；
14. 主控板上集成无线通讯模块且通信距离≥100m，独立拨码按； 
15. 主控板键数≥12个，独立行程开关数≥1个、主控同时可以控制无刷电机≥6个、光栅编码器≥4个； 
16. 动力源电机≥4个，主要为足球机器人提供动力源；
17. 额定电压≥18V；
18. 空载转速： 4400±10% RPM；额定转速 3000±I0% RPM
19. 空载电流 <0.3 A，额定电流 < 1.8 A ；
20. 额定转矩<66 mN.m；
21. 峰值转矩<198 mN.m，峰值电流 <4.8 A；
22. 红外传感器≥1个，其主要功能为探测吸球机构是否持球。工作电流≥0.05A，工作电压≥5V；
23. 通讯方式：机器人采用蓝牙模式与无线通讯模式两种通讯方式；
24. 通信距离：机器人与控制基站之间的有效通信距离≥20m ；
25. 通信延迟：单向通信延迟≥500 ms ；
26. 通信稳定性：采用2.4G无线通信方式；
27. 外设接口≥1个USB接口；
28. 模式状态≥5种，蓝牙模式、无线Wi-Fi模式、手柄模式、USB模式、DFU模式；
29. 指示及报警≥3种，分别为模式提示、控球报警、电池电量低报警。

	2
	智能机器人运动平台
	1套
	1、 机器人配件要求：
1. 电池容量≥4×2600 mAh；
2. 电池充电器套装；功率：≥4×50W，输入：≥220V/50Hz交流输入、11～18V直流输入，支持电池类型：锂聚合物电池，磷酸铁锂，镍氢，铅酸等，允许同时充电电池数量：≥4，配件：XT30充电线≥4根；
3. 高尔夫球，双层球，内芯材料：橡胶，外皮材料：合成树脂；橘黄色高尔夫球，重量≥40g，直径≥40mm，颜色：标准橙色；
4. 色标卡尺寸：≥6cm×6cm，包含蓝、黄、荧光粉、荧光绿四种标准色卡；
5. 表情包，材料：不干胶；
6. 工控系统：视觉工控机1台；显示屏及键鼠套装；处理器：20核心28线程最大睿频5.6GHz或以上；内存：32GB DDR4 3200MHz；存储：1TB SSD 接口：HDMI, USB 3.0, Ethernet, RS232 ；显卡：8GB GDDR6 显存，128bit位宽，基础频率 1550MHz以上，加速频率 1780MHz以上；
7. 发射机套装：收发机器人指令，收发频率支持1/60s（带显示屏，包含发射机驱动、数据线）收发范围：≤50米；发射功率：≤100mW；频率范围：2.4GHz；接口：USB, HDMI；
8. 视觉识别套装：相机套装（含相机*1､镜头*1、固定套装*1）（1）工业相机：分辨率≥3088×2064；帧率(fps) ≥60；传感器≥ 1/1.8" CMOS；数据接口：USB≥3个；镜头接口：C，CS；图像数据格式：Bayer RG8，Bayer RG10；信噪比：40.19 dB；电要求：5 VDC；额定功率≤2.7 W @ 5 VDC；
（2）镜头：像机尺寸≥1/2英吋；焦距≥4mm；光圈范围≥F2.0-16；最短物距≤0.1-Inf；控制方式：Manual手动调整；畸变≤1.6%；光学后焦≥8.7mm；接口：C-Mount；分辨率≥1000p/mm；
9. 认证usbkey：认证key盾,包含认证程序；接口类型：USB；
10. 视觉识别配件：视觉传输线*1、数据线*1、采集卡*1等，长度≥20米；接口：HDMI, USB 3.0；带宽≥10Gbps；
11. 机器人视觉系统：内含图像采集、分析、处理合成等功能；
12. 定制化场地（带相机架）：1个标准6*4场地，包含：地毯，球门，不锈钢整体围栏，相机架 ，文化布置；
13. 路由器：无线标准：Wi-Fi 6 (802.11ax)：三频支持，提供高达 9.6Gbps 的总带宽，确保多个机器人并发运行时的高效网络传输。频段： 2.4GHz（1.2Gbps），两个5GHz频段（各4.8Gbps），适合高密度、多设备的场景。QoS（服务质量）：高级QoS功能，支持智能流量管理，确保高优先级设备的带宽分配。Mesh网络支持：Mesh Networking：支持Mesh网络扩展，适合多建筑物或复杂环境的无缝覆盖。

2、 操作管理系统-小型机器人软件
1. 系统组成：系统由操作管理系统、后台仿真软件、策略脚本库组成；
2. 操作管理系统实现策略脚本库管理、多机控制、比赛设置、赛事裁判等功能。提供各功能模块的截图证明；
3. 后台仿真软件融合二维图像、机器人本体模型、上位机(策略机)控制、机器人相互通讯等功能。提供各功能模块的截图证明；
4. 实现机器人运动控制、机器人运动模拟、机器人角色分配、脚本导入及管理、数据分析等功能；
5. 所提供系统可参加 Robocom 机器人开发者大赛、中国机器人及人工智能大赛赛事中的其中一个赛项，并提供技术支持。(需说明支持赛项的名称并提供证明材料)。

3、 技术需求
1. 需提供相关实验指导书，不少于10个实验项目，实验内容需涵盖机器人控制、调试与操作等基础功能，支持学生开展与教学目标一致的研究性学习；
2. 为支持学生理解与实验装置相关的基础技术原理，供应商需适当提供以下开源资源：

四、源代码与控制算法
提供部分功能模块的示例源代码，包括但不限于如基本控制功能（如脉冲宽度调制 PWM 和电流控制）的实现示例；标准运动策略案例，如开球、停球、传球等代码模块；接口说明文件，支持学生调用和开发简单的策略算法；开源视觉调试软件，确保学生能够对机器人视觉进行调试与学习，如提供不少于5个基础视觉算法的示例代码，如目标跟踪、边缘检测、图像分割等。

五、技术文档
提供系统功能描述、基础操作指南、调试方法及维护手册，确保学生能够理解装置原理并开展相关实验。

六、硬件接口与通信协议
提供装置与现有实验设备兼容的标准接口定义及通信协议说明，支持实验室设备的互联与扩展。

七、组件清单与规格
提供电磁弹射装置及机器人关键组件的清单与规格说明，支持教学实验中的部件替换与性能优化。

八、机械设计说明
提供机器人关键部件的装配示意图及二维图纸、设计参数，用于教学拆装实验。

九、材料说明
明确机器人本体各部件所使用的材料类型及其特性，支持相关材料科学和机械设计的教学与研究。

十、二次开发支持
供应商需提供二次开发的技术支持，包括硬件扩展方法、软件更新机制等，确保该装置在未来教学和科研中的长期应用潜力。


*响应单位承诺中标后能够取得本项目仪器原厂开发或者代理授权资质，否则视为不实质性响应（响应文件提供承诺书）。
三、服务要求
1、提供智能机器人运动系统师生免费培训服务。
2、提供仪器定期免费巡检服务。
3、提供耗材和配件的免费维修服务。
4、整机免费质保期不低于3年。
四、费用支付方式
仪器完成交付并验收合格后支付至合同价的90%，余款待正常使用满壹年后无质量问题无息付清。 




第三章  响应文件格式

	目  录
（参考）

	

	评定内容
	具体资料
	页码

	谈判响应函
	
	　

	响应竞争性谈判公告基本情况
	
	　

	报价情况一览表
	
	　

	单位简介
	
	　

	资格证明材料
	
	

	技术参数响应及偏离表
	
	

	服务措施和服务承诺
	
	　

	
	
	　

	
	
	　






正本




项目名称：
项目编号：

	谈判响应文件







	报价单位：
	

	报价单位代表：
	

	联系电话：
	

	谈判日期：
	




谈判响应函

苏州城市学院：
我方确认收到贵方提供的竞争性谈判文件，并已完全了解竞争性谈判文件中所有条款及要求，经研究决定参加谈判。现正式授权下述签字人（姓名和职务）代表我方（报价单位的名称），全权处理本次项目谈判的有关事宜。据此函，我方作出如下承诺：
1.愿意接受竞争性谈判文件中的所有条款和条件，并按其要求提供服务。全部服务的详细报价见竞争性谈判响应文件。
2.同意按照竞争性谈判文件的要求提供所有资料、数据或信息。若贵方要求我方另外提供与竞争性谈判有关的任何证据或资料，我方将按要求予以提供并保证其为真实的、准确的。
3.同意贵方有权决定成交供应商，并理解最低报价是成交的重要条件，但不是唯一的选择标准。
4.我方如能成交，将保证履行竞争性谈判文件（含补充通知）中的全部责任和义务，并于约定时间前完成项目。
5.本竞争性谈判文件的有效期为规定开标之日后30天，如成交，有效期将延至合同有效期终止日为止。
6.同意竞争性谈判文件中规定的收费标准并保证及时交纳相关费用。
7.所有与本次竞争性谈判有关正式联系信息为：
报价单位名称：
地址及邮政编码：
联系电话及传真：
报价单位授权代表（签字）：
授权代表手机号码：
授权代表电子邮箱：
报价单位负责人（签字）：
报价日期：
（响应单位公章）





响应竞争性谈判公告基本情况
项目编号：
报价单位名称（盖章）：
（一）服务承诺
本单位承诺：
1 接受采购人公布的采购公告中的所有相关服务条款和约定（不能接受的服务条款和约定，请报价人明确在下方给予说明）

2 采购公告以外，其他服务条款


（二）其他





报价情况一览表

供应商名称（盖章）：                      项目编号：

	项目名称
	报价（单位：元人民币）

	苏州城市学院智能机器人运动系统采购项目
	



授权代表签字：                           日期：






	分析报价表

	序号
	投入项目及费用名称
	数量
	金额（人民币元）
	备注

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	6
	
	
	
	

	7
	
	
	
	

	8
	
	
	
	

	9
	……
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	合计总价（人民币大写）：         ￥


1、供应商应将本项目所投入的有关费用情况分类别依次填报在上述表格中。
2、表中“合计总价”应与“报价一览表”中相一致。
3、因表述含糊导致的评审风险将由供应商承担。
4、如有需要说明的事项，请在备注中列明。


供应商名称：（单位盖章）
法定代表人或委托代理人：（签字或盖章）
日期：         年         月       日



拟投入本项目人员配备方案表
项目编号：                                项目名称：                        
	序号
	岗位
	姓名
	年龄
	性别
	工作年限
	学历
	证书
	备注

	1
	
	
	
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	
	
	
	

	...
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	总计
	
	
	
	
	
	
	
	



	
供应商名称：（单位公章）
法定代表人或委托代理人：（签字或盖章）
日期：      年    月    日





法定代表人授权书
本授权书声明：（报价单位名称）（法定代表人姓名、职务）授权（被授权人的姓名、职务）为我方就（项目名称及项目编号）谈判活动的合法代理人，以本公司名义全权处理一切与该项目谈判有关的事务。
本授权书于年月日签字生效，特此声明。



法定代表人签字：
职务：
单位名称：

代理人（被授权人）签字：
职务：
单位名称：

报价单位（公章）
[bookmark: _格式3__银行出具的资信证明]日期：







近三年内在经营活动中无重大违法记录
承诺函







类似业绩一览表
	序号
	项目名称
	数量
	合同金额
（人民币）
	业主单位
	备注

	1
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	

	...
	
	
	
	
	


供应商名称：（公章）
法定代表人或委托代理人：（签字或盖章）
日期：      年    月    日



技术参数响应及偏离表

	序号
	项目
	采购要求
	响应内容
	偏离说明

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


注：供应商应在本表中对照采购文件技术要求逐项对应列出响应内容，并在“偏离说明”项下填写以下内容：优于的，填写“正偏离”；符合的，填写“无偏离”；低于的，填写“负偏离”。
以上表格内容不够的请自行添加。


供应商（公章）： 
法定代表人或代理人（签字或盖章）：
日期:       年      月     日



售后服务承诺书
项目编号：                                               
	序号
	售后服务内容
	期限（时间）
	备注

	1
	免费质保期
	
	

	2
	其中：免费更换
	
	

	3
	免费质保期满后
优惠更换或维修
	
	

	4
	服务响应
	
	

	5
	到达现场
	
	

	6
	其他
	
	


注：1、上述1、2条请明确期限，3、4条请明确时间；
2、免费质保期内更换及维修服务，均包含了人工、交通费、材料、运输等一切费用；
3、针对服务内容有必须说明的事项，请在“备注”栏目内注明；
4、如有其它售后服务内容，可自行参照填写。

报价单位：（盖章）
法定代表人或代理人：（签字或盖章）
日期：         年         月       日




第四章  评审办法
一、评审办法
1、本次谈判采用最低评标价法，供应商的响应内容需全部满足谈判文件的实质性要求，且最后报价不超过采购预算的供应商不少于三家，最后报价最低的供应商为成交供应商。
2、谈判小组各成员独立对供应商的响应文件按照谈判文件的规定和要求进行资格性和符合性评审，如响应文件的内容满足谈判文件的实质性要求的，则该响应文件评审合格。如某一条款内容评审不合格，评审专家须注明评审不合格原因。未实质性响应谈判文件的响应文件将被认定为无效文件，谈判小组应告知有关供应商。
如某一评审条款出现评审专家意见不一致时，则按少数服从多数的原则，确定该项条款是否合格。在评审合格的供应商中，最后报价最低为成交供应商。如出现两个或两个以上最后报价相同的供应商，则由谈判小组以抽签方式确定成交供应商。
谈判小组对最后报价进行复核，报价以大写为准。
对评审结果有异议的谈判小组成员，应当在评审结果表上签署不同意见并说明理由，谈判小组成员拒绝在评审结果表上签字又不书面说明其不同意见和理由的，视为同意评审结果。
二、评审内容表
	序号
	评审内容
	是否合格
（填“是”或“否”）
	不合格原因

	1
	具有独立承担民事责任的能力（提供法人或者其他组织的营业执照等证明文件）
	
	

	2
	具有良好的商业信誉和健全的财务会计制度（提供 2022 年度或 2023 年度经审计的财务报告，成立不满一年不需提供）
	
	

	3
	具有履行合同所必需的设备和专业技术能力（提供书面声明）
	
	

	4
	有依法缴纳税收和社会保障资金的良好记录（提供 9个月内至少一个月依法缴纳税收和社会保障资金的相关材料）
	
	

	5
	参加本次采购活动近三年内，在经营活动中没有重大违法记录（提供书面声明）
	
	

	6
	响应单位中标后能够取得本项目仪器原厂开发或者代理授权资质的承诺书
	
	

	7
	近三年内具有类似项目业绩不少于3份（销售合同复印件加盖投标单位公章）
	
	

	8
	本次采购设备的技术参数的符合性
	
	

	9
	谈判文件所要求的其他条款（提供承诺函）
	
	





